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CZUJNIK PREDKOSCI Czujnik predkosci do RAUCH
poccieo . MDS 8.2 14.2 18.2 20.2 30.2
40.2 50.2 90.1 100.1 ISOBUS
EMC / EMC+W CCI60

Cena brutto 1 330,00 zt
Cena netto 1 081,30 zt
Dostepnos¢ Dostepny
Czas wysytki 48 godzin

Opis produktu

Czujnik predkosci GPS do rozsiewaczy RAUCH MDS, AXIS, AXENT - ISOBUS CCI 60,
EMC, EMC+W

Czujnik predkosci GPS QUARTMANN firmy ROOTSEY Polska to rozwigzanie przeznaczone do dostarczania informacji o
predkosci jazdy do elektronicznych systeméw sterowania maszyn rolniczych, w tym odpowiednio wyposazonych rozsiewaczy
nawozéw RAUCH.

Prawidtowy pomiar predkosci jest jednym z podstawowych warunkéw utrzymania zadanej dawki nawozu w kilogramach na

hektar. Dzieki wykorzystaniu technologii GPS mozliwe jest uzyskanie informacji o predkosci przemieszczania sie maszyny
niezaleznie od poslizgu két ciggnika.

Do jakich rozsiewaczy RAUCH przeznaczony jest czujnik predkosci GPS?

Czujnik QUARTMANN jest rozwigzaniem dla uzytkownikéw rozsiewaczy RAUCH, ktérzy potrzebuja niezaleznego sygnatu
predkosci jazdy.

Modele i rodziny rozsiewaczy, dla ktérych mozna rozwazy¢ zastosowanie czujnika predkosci:

Seria RAUCH Modele

MDS 8.2,14.2,18.2,20.2
AXIS 20.2, 25, 30.2, 40.2, 50.2
AXENT 90.1, 100.1

Rozwigzanie moze by¢ stosowane w konfiguracjach wykorzystujgcych systemy ISOBUS, EMC oraz EMC+W.

Dlaczego rozsiewacz RAUCH potrzebuje sygnatu predkosci?

Rozsiewacze nawozow wyposazone w elektroniczne sterowanie dawka wykorzystuja informacje o predkosci jazdy do
obliczania wymaganej ilosci nawozu.

Przyktad: przy zadanej dawce 200 kg/ha rozsiewacz powinien odpowiednio zwieksza¢ lub zmniejsza¢ strumien nawozu
podczas przyspieszania i zwalniania ciagnika.

Brak prawidtowego sygnatu predkosci moze powodowad problemy z automatycznym utrzymaniem zadanej dawki.

Czujnik GPS eliminuje konieczno$¢ wyznaczania predkosci na podstawie obrotéw két, dzieki czemu pomiar nie jest obarczony
btedem wynikajacym z ich poslizgu.
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Czujnik GPS a terminal RAUCH CCI 60

CCl 60 jest terminalem obstugujagcym maszyny zgodne ze standardem ISOBUS. W przypadku rozsiewaczy RAUCH terminal
stuzy do obstugi funkcji dostepnych w komputerze roboczym maszyny.

Wazne: CCI 60 nie jest samodzielnym czujnikiem predkosci. Informacja o predkosci musi pochodzi¢ z odpowiedniego Zrédta,
np. ciggnika, odbiornika GPS lub zewnetrznego czujnika.

Mozliwos¢ zastosowania czujnika QUARTMANN zalezy od konfiguracji instalacji i obstugiwanych wejs¢ sygnatowych.

Technologia QUARTMANN - polskie rozwigzania dla rolnictwa precyzyjnego

ROOTSEY Polska Sp. z 0.0., producent elektroniki rolniczej marki QUARTMANN, rozwija urzadzenia wykorzystywane w
systemach sterowania maszynami rolniczymi, dozowania cieczy, pomiaru predkosci GPS i modernizacji maszyn do standardu
ISOBUS.

Rozwigzania QUARTMANN sg projektowane z myslg o praktycznym zastosowaniu w gospodarstwach rolnych oraz integracji z
elektronikg maszyn réznych producentéw.

Najczesciej zadawane pytania - RAUCH GPS / ISOBUS / CCI 60

Czy rozsiewacz RAUCH moze pracowac z predkoscia odczytywana z GPS?

Tak. Rozsiewacze RAUCH wyposazone w odpowiedni elektroniczny uktad sterowania mogg wykorzystywac sygnat predkosci
pochodzacy z systemu GPS. Konieczne jest zastosowanie zgodnego sposobu przekazywania danych.

Czy czujnik predkosci GPS zastepuje sygnat predkosci z ciagnika?
Moze stanowic¢ alternatywne Zrédto predkosci, jezeli konfiguracja instalacji rozsiewacza umozliwia odbiér takiego sygnatu.
Czy RAUCH EMC i EMC+W potrzebuja informacji o predkosci?

Tak. Informacja o predkosci jest potrzebna do sterowania dawka nawozu w przeliczeniu na powierzchnie. Systemy EMC
dodatkowo wykorzystuja pomiar momentu napedowego do regulacji przeptywu nawozu.

Czy terminal CCl 60 sam mierzy predkos¢ jazdy?

Nie. CCI 60 jest terminalem ISOBUS. Wyswietla i obstuguje informacje udostepniane przez wspdétpracujace urzadzenia,
natomiast sygnat predkosci pochodzi z zewnetrznego Zrédta.

Dlaczego GPS jest przydatny podczas rozsiewania nawozu?

Pomiar GPS nie zalezy od obrotéw két, dlatego pozwala ograniczy¢ btedy pomiaru wynikajgce z poslizgu ciggnika. Doktadne
informacje o predkosci pomagaja elektronicznemu sterownikowi utrzymywac zadang dawke nawozu.

Jak dobraé czujnik GPS do rozsiewacza RAUCH?

Przed zakupem nalezy sprawdzi¢ model rozsiewacza, wersje komputera sterujgcego, typ terminala oraz sposéb odbierania
sygnatu predkosci. W przypadku niepewnosci warto skonsultowa¢ konfiguracje z producentem czujnika.

Producent rozwigzania: ROOTSEY Polska Sp. z o.0.
Marka: QUARTMANN

Specjalizacja: elektronika rolnicza, czujniki predkosci GPS, sterowniki opryskiwaczy, systemy ISOBUS i rolnictwo precyzyjne.
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