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Komputer opryskiwacza GPS
10" QUARTMANN GP-NAV 6.0 -
automatyczne sterowanie
sekcjami, hydraulika,
autoprowadzenie, VRA

Opis produktu
QUARTMANN GP-NAV 6.0 - kompletny system nawigacji i sterowania opryskiwaczem

10-calowa nawigacja GPS, automatyczna kontrola sekcji, sterowanie hydraulika, autoprowadzenie i telemetria -
wszystko w jednym, zintegrowanym systemie polskiego producenta Rootsey Polska.

Projektujac QUARTMANN GP-NAV 6.0, wzieliSmy pod uwage liczne zapytania i sugestie naszych klientéw oraz producentéw
maszyn rolniczych. Zalezato nam na stworzeniu rozwigzania, ktére potagczy mozliwosci nowoczesnej nawigacji rolniczej z
petnym sterowaniem opryskiwaczem, a jednoczesnie zachowa wygode obstugi znana z tradycyjnych sterownikéw.

Wielokrotnie spotykaliémy sie z oczekiwaniem, aby wszystkie najwazniejsze funkcje maszyny byty dostepne w jednym
systemie, bez koniecznosci instalowania kilku niezaleznych komputeréw. Rodwnie istotna byta mozliwos¢ obstugi sekcji
cieczowych i hydrauliki za pomoca fizycznych przetacznikéw, bez koniecznosci korzystania z ekranu dotykowego podczas
kazdej operacji.

Odpowiedzia na te potrzeby jest opracowany przez nas QUARTMANN GP-NAV 6.0.

To kompletny system sterowania opryskiwaczem, sktadajacy sie z 10-calowego terminala nawigacyjnego, dedykowanego
panelu przetacznikéw oraz niezaleznych modutéw elektronicznych sterujgcych uktadem cieczowym i hydraulicznym. Wszystkie
elementy potaczyliSmy za pomocg magistrali CAN.

Nawigacja 10" - centrum zarzadzania opryskiwaczem

W GP-NAV 6.0 zastosowalismy duzy, 10-calowy terminal z ekranem dotykowym, ktéry petni funkcje zaréwno nawigacji
rolniczej, jak i gtdwnego interfejsu komputera opryskiwacza.

Operator ma dostep do informacji o predkosci jazdy, przebiegu przejazdéw, opryskanej powierzchni, aktualnej dawce cieczy,
cisnieniu, przeptywie i stanie sekgcji.

System zaprojektowaliSmy z myslg o wykorzystaniu zaawansowanych funkcji rolnictwa precyzyjnego:

* Section Control - automatyczne wtgczanie i wytgczanie sekcji na podstawie pozycji GPS i wczesniej opryskanej
powierzchni.

+ Automatyczna regulacja dawki - utrzymywanie zadanej ilosci cieczy w I/ha niezaleznie od zmian predkosci jazdy, w

granicach mozliwosci uktadu opryskowego.

VRA - zmienne dawkowanie na podstawie map aplikacyjnych.

Nawigacja GPS - prowadzenie po wyznaczonych liniach, wizualizacja przejazdéw i kontrola wykonanej pracy.

Autoprowadzenie - mozliwos¢ rozbudowy systemu o automatyczne sterowanie uktadem kierowniczym ciggnika.

Telemetria - mozliwos¢ zdalnej wymiany danych i wspétpracy z platformg FarmPortal.
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Osobny panel przetgcznikéw - bo wygoda operatora ma znaczenie

Jednym z najwazniejszych zatozeh naszego projektu byto zachowanie mozliwosci bezposredniego, recznego sterowania
opryskiwaczem.

Wiemy z doswiadczenia, ze nawet najbardziej zaawansowany ekran dotykowy nie zawsze zastapi fizyczny przetacznik.
Podczas pracy operator powinien mie¢ mozliwos$¢ szybkiego uruchomienia sekcji, zmiany ustawien czy wykonania okreslonego
ruchu hydrauliki bez przeszukiwania kolejnych ekranéw menu.

Dlatego zaprojektowaliSmy dedykowany panel sterowania sekcjami cieczowymi i funkcjami hydraulicznymi, ktéory
stanowi integralng czes¢ GP-NAV 6.0.

PotaczyliSmy w ten sposéb nowoczesng automatyke z intuicyjng obstuga tradycyjnego sterownika. Operator moze korzystac z
automatycznej kontroli sekcji, a gdy sytuacja tego wymaga, przejac reczne sterowanie odpowiednimi funkcjami maszyny.

Dwa niezalezne moduty - jeden system komunikacji CAN

Przy opracowywaniu GP-NAV 6.0 wykorzystaliSmy nasze doswiadczenie w projektowaniu elektroniki sterujgcej
opryskiwaczami.

Zamiast umieszcza¢ wszystkie funkcje w jednym urzadzeniu, stworzyliSmy modutowa architekture oparta na komunikacji CAN.
Modut sterowania ciecza odpowiada za obstuge zaworéw opryskowych, odczyt przeptywomierza i czujnika ci$nienia oraz
realizacje algorytmoéw regulacji dawki. Uktad moze sterowac zaworem regulacyjnym na podstawie pomiaru przeptywu lub
cisnienia, zaleznie od konfiguracji maszyny.

Modut sterowania hydraulika realizuje polecenia dotyczgce funkcji hydraulicznych opryskiwacza.

Terminal nawigacyjny, panel operatora i moduty wykonawcze wymieniajg informacje przez magistrale CAN.

Dzieki takiej konstrukcji mozemy dostosowywac system do réznych typdéw opryskiwaczy, rozbudowywac go o nowe funkcje
oraz rozwija¢ oprogramowanie bez koniecznosci projektowania catej elektroniki od poczatku.

Autoprowadzenie i precyzyjna praca na polu

GP-NAV 6.0 opracowalismy réwniez z myslg o uzytkownikach, ktérzy chca potgczy¢ obstuge opryskiwacza z automatycznym
prowadzeniem ciaggnika.

System moze wspétpracowacé z odpowiednim zestawem autoprowadzenia, dzieki czemu jeden terminal obstuguje zaréwno
nawigacje, jak i sterowanie procesem opryskiwania.

W potgczeniu z automatyczng kontrolg sekcji pozwala to ogranicza¢ naktadki, zwieksza¢ doktadnos¢ zabiegdw i odcigzac
operatora podczas wielogodzinnej pracy.

Telemetria i integracja z FarmPortal

Rozwijajac nasze systemy sterowania, coraz wieksza uwage przyktadamy do wymiany informacji pomiedzy maszyna a
gospodarstwem.

Dlatego GP-NAV 6.0 przygotowalismy réwniez do rozbudowy o modem telemetryczny i integracje z platforma FarmPortal.

Naszym celem jest umozliwienie dwukierunkowej komunikacji, przesytania map aplikacyjnych, danych o wykonanych
zabiegach, parametréw pracy maszyny oraz informacji niezbednych do zarzadzania gospodarstwem.

W ten sposéb komputer opryskiwacza staje sie czescig wiekszego systemu rolnictwa precyzyjnego.

Dowiedz sie wiecej o mozliwosciach platformy: www.FarmPortal.eu

Kompletny system zaprojektowany przez polskiego producenta
QUARTMANN GP-NAV 6.0 tworzg cztery podstawowe elementy:

1. 10-calowy terminal nawigacyjny - nawigacja GPS, obstuga opryskiwacza, Section Control, VRA i mozliwos$¢
autoprowadzenia.

2. Dedykowany panel przetacznikéw - bezposrednia obstuga sekcji cieczowych i funkcji hydraulicznych.

3. Modut sterowania ciecza - obstuga zawordéw, czujnikéw, przeptywomierza i automatycznej regulacji dawki.
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4. Modut sterowania hydraulika - sterowanie funkcjami hydraulicznymi opryskiwacza.
Catos¢ tworzy spdjny system oparty na komunikacji CAN.

Jako Rootsey Polska rozwijamy wtasne rozwiazania elektroniczne dla rolnictwa, wykorzystujac doswiadczenia
zdobyte podczas wspoétpracy z producentami maszyn, serwisami i uzytkownikami naszych sterownikéw.

GP-NAV 6.0 jest kolejnym etapem tych prac. taczy rozwigzania, ktére od lat rozwijamy w sterownikach QUARTMANN, z
mozliwosciami wspétczesnych systeméw nawigacji, automatyzacji i komunikacji.

Nie traktujemy go jako zamknietego projektu. Architektura modutowa pozwala nam dalej rozwija¢ jego funkcjonalnos¢ i
dostosowywacd urzadzenie do kolejnych zastosowan.

QUARTMANN GP-NAYV 6.0 - polska elektronika, nowoczesna nawigacja i kompleksowe sterowanie opryskiwaczem
w jednym systemie.

Rootsey Polska - polski producent systemow sterowania i elektroniki dla rolnictwa.
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